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Technické vysvétleni rozbéhu kompresori s délenym vinutim elektromotoru.

Jedna z mala nevyhod asynchronnich motord je velky zabérny proud. (Pfiblizné 6krat vétsi nez-li
proud jmenovity.) Jedna z béznych metod pro omezeni zabérového proudu je rozbéh motoru
zplsobem hvézda-trojuhelnik. Motor ma navrzeno vinuti v zapojeni do trojuhelnika na sitové napéti
(400V). Pro rozbéh se vinuti zapoji do hvézdy, takze motor odebira pouze tfetinovy proud, ale také
vytvafi tfetinovy kroutici moment. Kdyz motor dosahne pfiblizné 75% otacek, tak se vinuti prepoji
zvlastnim prepinacem, nebo automaticky pomoci stykacll do trojuhelnika. Pak motor pracuje s
jmenovitym momentem a odebira jmenovity proud. Nepfijemnost je v tom, Ze se totiz musi nejprve
rozpojit stykac, ktery spojuje vinuti do hvézdy a teprve potom zapnout stykac, kterym se vinuti spoji do
trojuhelnika. Mezi rozepnutim jednoho a zapnutim druhého stykace je uréita Casova prodleva, ¢imz
dojde k urcitému proudovému razu.

Motor o ktery se jedna, ma dvé paralelni vinuti, ktera se zapojuji tak, ze pro rozbéh motoru se k siti
pfipoji prvni vinuti a kdyZz motor dosahne ur€itych otacek, pfipoji se druhé vinuti. V pfipadé, Zze pomér
vinuti je 50 na 50 odebird motor pfi zapojeni jednoho vinuti pfiblizné poloviéni proud nez kdyz jsou
zapojena vinuti obé. Velikosti proudu také odpovida kroutici moment motoru. Pomér zavitd vinuti je
uréen podle toho, jaky moment je potfeba k rozbéhu kompresoru.

Protoze protimoment kompresoru pravdépodobné stoupa s otaCkami je potfeba po dosazeni
urcitych otacek pfipojit druhé vinuti, aby se zvétSil moment a soustroji se mohlo rozbéhnout na
jmenovité otacky. Nejjednodussi zpusob kdy druhé vinuti pfipojit je experimentalné zjisténa casova
zavislost, coz je v daném pfipadé v rozmezi 0,5 - 0,75s. V pripadé, Zze by doSlo k pfipojeni druhého
vinuti dfive zvétSil by se zbyte€né proud. Pokud by se vinuti pfipojilo pozdéji, bylo by prvni vinuti
ur€itou dobu proudové pretizeno a prodlouzila by se doba rozbéhu. Domnivam se, Ze pokud se jedna
o Cas do dvou az tfi sekund, nemélo by to mit na ohfev motoru podstatny vliv. (Jediny nepfiznivy jev
by bylo otepleni vinuti.)

Nakonec jedno velice jasné vysvétleni. Motor s dvojim vinutim si mGZeme predstavit jako dva
motory, které maji propojené hfidele a pohanéji kompresor. Nejprve se pfipoji prvni motor.
Kdybychom ho nechali bézet, tak po dosazeni urCitych otacek, kdy vzroste protimoment kompresoru
by jiz nemohli stoupat otacky, motor by mél velky skluz a tim velké ztraty a pFehfival by se.
(Kompresor by ho brzdil.) Proto po dosazZeni ur€itych otd€ek pfipojime druhy motor, tim se zvysi
moment a oba motory budou pracovat spoleéné s jmenovitymi otackami. Vyhoda je v tom, Ze pfi
pfipojovani druhého motoru se jeho rotor jiz to€i, takze téméf nedochazi k proudovému razu. Vykon
jednoho a druhého motoru se uréi podle toho jaky moment je potfeba pro chod kompresoru. Prvni
motor by mé&l mit vykon co nejmensi, aby mél co nejmensi zdbé&rovy proud, ale musi byt tak velky, aby
se soustroji rozto€ilo alespon na 75% jmenovitych ota€ek. Soucet vykonl obou motorli musi byt tak
velky, aby bezpe€né& pohanéli kompresor. Potfebnému vykonu motord odpovida pomér vinuti u
motoru s dvojim vinutim.
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